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主要技术内容

本标准规定了额定电压450/750 V及以下的机器人用

柔性电缆（以下简称电缆）的产品分类代号和表示方法、

技术要求、试验方法和检验规则、使用特性、交货长度和

包装等。

本标准适用于额定电压450/750 V及以下的机器人用

柔性电缆，包括机器人用动力拖链电缆、动力本体电缆、

信息传输拖链电缆、信息传输本体电缆。
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